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LP. WYMAGANE PARAMETRY
I. |System do bronchonawigacji
1. Oprogramowanie do planowania bronchonawigacji
1) przetwarzanie obrazéw z tomografii komputerowej w model tréjwymiarowy drog
oddechowych
2) importowanie obrazéw z tomografii komputerowej w tym ptyt CD/DVD, DICON
3) mozliwo$é wyznaczenia co najmniej 8 roznych celdw diagnostycznych dla jednego
pacjenta na obrazie tomografii komputerowej
4) obrysowywanie granic litej zmiany na dowolnej projekcji tomografii komputerowej
sposrod projekcji osiowej, strzatkowej i czotowej oraz automatyczne utworzenie
celu diagnostycznego na pozostatych projekcjach i w formie tréjwymiarowej na
obrazie tréjwymiarowym drég oddechowych
5) zaznaczanie celu diagnostycznego w formie sfery na dowolnej projekcji tomografii
komputerowej sposréd projekcji osiowej, strzatkowej i czotowej oraz przesuwanie
celu w formie sfery na kazdej z tych projekc;ji
6) automatyczna segmentacja naczyn w celu wyznaczania drogi i bezpiecznego
punktu wejscia do celu diagnostycznego
7) automatyczne planowanie drég dojscia do celdw diagnostycznych, w tym do 2 drég
przez drogi oskrzelowe i do 2 drég przez tunel przezmigzszowy, dla kazdego celu za
pomocg wideobronchoskopdéw
8) automatyczne obliczanie dla kazdej drogi dojscia: Srednicy oskrzela u celu lub w
punkcie wejscia do celu, odlegtosci od oskrzela lub punktu wejscia do celu,
odlegtosci od oskrzela lub punktu wejscia do celu do naczyn, odlegtosci od konca
celu do optucnej, ilosci podziatdw oskrzeli do pokonania na drodze do celu lub
punktu wejscia do celu
9) wybdr drogi dojscia do celu przez drzewo oskrzelowe lub przez tunel
przezmigzszowy
10) edytowanie drég dojscia, punktéw wejscia do celu oraz nazw celéw
11) generowanie obrazu wirtualnej bronchoskopii z natozonymi naczyniami
krwionos$nymi, sciezkg dojscia do celu, celem diagnostycznym oraz punktem
wejscia do celu
12) wyswietlanie widoku obrazu wirtualnej bronchoskopii informacji o srednicy
oskrzela, dtugosci drogi przez drogi oskrzelowe, odlegtosci do celu, odlegtosci do
optucnej, odlegtos¢ pomiedzy punktem wejscia do celu a celem, dtugosci celu,
odlegtosci od korica celu do optucnej, w czasie wirtualnej bronchoskopii
13) funkcja wirtualnego Dopplera umozliwiajgca zmiane punktu wejscia do celu
uwzgledniajgcego potozenie naczyn
14) eksportowanie i importowanie zaplanowanej procedury bronchonawigacji do i z
kompatybilnego systemu bronchonawigacji lub systemu planowania procedur
bronchonawigacji
2. |Funkcja nawigacji bronchoskopowej umozliwiajgca natozenie zaplanowanej drogi dojscia

do celu, celu oraz naczyn na obrazie wideobronchoskopowym w czasie bronchonawigacji
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Funkcja fuzji obrazéw tomografii komputerowej ptuc z obrazami fluoroskopowymi,
umozliwiajgca natozenie obrysu celu wykonanego na obrazie tomografii komputerowej na
obraz fluoroskopowy na zywo w postaci obwddki

4. |Wspodtpraca z dowolnym ramieniem C wyposazonym w wyjscie wideo DVI lub Composite,
celem fuzji obrazéw z obrazami tomografii
5. |Komputer przenos$ny z ekranem co najmniej 15,6”o0 parametrach zgodnych z wymogami
producenta, gwarantujgcych niezaktdcong obstuge oprogramowania do planowania
bronchonawigacji, opisanego w punkcie 1.
6. |Monitor do planowania oraz bronchonawigacji o przekatnej co najmniej 30” — 1 szt.
7. |Monitor do fuzji obrazéw tomografii komputerowej z obrazami fluoroskopowymi o
przekatnej co najmniej 30” — 1 szt.
8. |Sterownik nozny umozliwiajgcy synchronizacje obrazéw wirtualnej bronchoskopii oraz
obrazu wideobronchoskopu
9. |Mobilna stacja robocza na wszystkie elementy systemu
10. |Klucze do fuzji obrazéw jednorazowe — co najmniej 20 szt.
11. |Igta do TBNA — co najmniej 20 szt.
1) dtugosc¢ 140 cm
2) kompatybilna z kanatem roboczym bronchoskopu o srednicy 2 mm lub wiekszym
3) Ssrednica koncéwki igty 18G
12. |Zestaw jednorazowych narzedzi umozliwiajagcy wykonanie tunelowania przezmigzszowego

— €O hajmniej 5 szt.
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